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1. Considere o projeto do processador MIPS com múltiplos ciclos (diagramas em anexo). 
 

a) Considere atrasos dos componentes internos conforme tabela abaixo. Se fosse projetado 
um novo banco de registradores com consumo de potência 40% menor, mas com o dobro 
do atraso, que conseqüências podem acontecer no desempenho do processador? 

 
b) Leia o texto em anexo sobre o acréscimo da instrução j (jump). Explique as alterações no 

fluxo de dados e na unidade de controle. 
 
c) Descreva as mudanças necessárias para a implementação das seguintes instruções no 

projeto básico: 
i. bne 
ii.  lbu 
iii. lui 
iv. jal 
v. ori 
vi. srlv 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Figura 1 – Projeto básico de uma ULA de N bits. 
 
 

 
 

 
 



Diagrama do processador de múltiplos ciclos 
 

 



Diagrama de Transição de Estados da Unidade de Controle  
do Processador de Múltiplos Ciclos 
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