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RESUME

Cet article présente un systeme pour la création et |'utilisation de protocoles de
communication dans des systemes multi-agents. Ces protocoles sont basés sur les no-
tions d'actes de langage. Un langage général de description est proposé pour les expri-
mer. Un systeme est développé sur la base de ce langage pour la gestion de ces proto-
coles permettant : leur distribution au sein de chacun des agents, leur évolution dyna-
mique dans le cours de la résolution et la coexistence de plusieurs versions d'un méme
protocole a un moment donné dans le systeme. L'expression de différents protocoles de
communication issus de la littérature des systemes d'Intelligence Atrtificielle Distribuée a
constitué une premiére phase de validation de la généralité du langage de description
développé. L'implantation et la mise en oeuvre du systeme de gestion offre de nouvelles
perspectives sur les plate-formes pour le développement de systémes multi-agents.
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